
Sviluppi in serie di MacLaurin

Funzione Sviluppo di McLaurin Intervallo di convergenza
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Serie di Fourier
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k) ( identità di Parseval )



Trasformata di Laplace

Linearità ( a, b ∈ IR ) L[ax(t) + by(t)](s) = aX(s) + bY (s) s > max{sx, sy}

Traslazione ( a ∈ IR ) L[x(t− a)u(t− a)](s) = e−asX(s) s > sx

Modulazione ( a ∈ IR ) L[eatx(t)](s) = X(s− a) s > a + sx
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Derivazione rispetto a s L [tnx(t)] (s) = (−1)nX(n)(s) s > sx

Derivazione rispetto a t L[x′(t)](s) = sX(s)− x(0+) s > max{sx, sx′}

L[x′′(t)](s) = s2X(s)− sx(0+)− x′(0+) s > max{sx, sx′ , sx′′}

Integrale della trasformata
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Convoluzione L[(x ∗ y)(t)] = X(s) Y (s) s > max{sx, sy}
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Trasformata di Fourier

Linearità F [ax(t) + by(t)](ω) = aX(ω) + bY (ω) a, b ∈ IC

Traslazione F [x(t + a)](ω) = X(ω)eiωa a ∈ IR

Modulazione F [eiatx(t)](ω) = X(ω − a) a ∈ IR
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Trasposizione F [x(−t)](ω) = X(−ω)
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[
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]
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Derivazione rispetto a ω F [tnx(t)](ω) = inX(n)(ω)

Derivazione rispetto a t F [x(n)(t)](ω) = (iω)nX(ω)

Simmetria F [X(ω)](t) = 2πx(−t)

Convoluzione F [(x ∗ y)(t)](ω) = X(ω) Y (ω)

Prodotto F [x(t)y(t)](ω) =
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Parseval-Plancherel
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